ΑΣΚΗΣΗ 5
Για το κύκλωμα του παρακάτω σχήματος δίνονται:
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Να σχεδιαστούν οι μεταβλητές Vs, i, io, iD, VAK, Vo. Επίσης, να υπολογισθεί μέση τιμή της τάσης και του ρεύματος εξόδου.
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Όπως βλέπουμε από το παραπάνω κύκλωμα στην αρχή της θετικής ημιπεριόδου της τάσης τροφοδοσίας Vs και οι δύο δίοδοι είναι θετικά πολωμένες. Όμως η δίοδος D1 είναι περισσότερο θετικά πολωμένη από την D2 διότι στην αρχή της λειτουργίας του κυκλώματος

Τάση στα άκρα της διόδου  D1=VAK1=50+Vs-2io
Τάση στα άκρα της διόδου  D2=VAK2=50-2io          
Επομένως, αρχικά άγει η δίοδος D1 έως ότου γίνει αρνητικά πολωμένη. 

Πρέπει να σημειωθεί ότι από την στιγμή που η δίοδος D1 άγει η δίοδος D2 πολώνεται αρνητικά μέσω της διόδου D1. Η δίοδος D1 γίνεται αρνητικά πολωμένη στην γωνία β=180ο διότι η τάση VAK1=Vs+50-2io=
=0+50-(2(50/2)=0 και κατά συνέπεια μεταβαίνει σε κατάσταση αποκοπής. Από την στιγμή που η δίοδος D1 σταματά να άγει τότε αρχίζει να άγει η δίοδος D2.  
Μέση τιμή της τάσης  εξόδου= 
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    Από το κύκλωμα προκύπτει Vo-2io+50=0 => 
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Μέση τιμή ρεύματος εξόδου = 
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